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本文件按照GB/T 1.1—2020《标准化工作导则  第1部分：标准化文件的结构和起草规则》的规定起草。
本文件代替GB 18100.1-2010 《摩托车照明和光信号装置的安装规定 第1部分：两轮摩托车》、GB 18100.2-2010 《摩托车照明和光信号装置的安装规定 第2部分：两轮轻便摩托车》，GB 18100.3-2010 《摩托车照明和光信号装置的安装规定 第3部分：三轮摩托车》。与GB 18100.1-2010、GB 18100.2-2010，GB 18100.3-2010相比，除结构调整和编辑性修改外，主要技术变化如下：
a) 对于成对安装的灯具，增加左右灯应具有一致配光特性相关要求；
b) 对于成对安装的灯具，增加左右灯透光面对称的要求；
c) 参照GB4785更改了灯具组合、复合或混合的一般要求。增加了单灯的一般要求。增加了Y灯系统和D灯的相关规定；
d) 增加了灯具间距测量的一般要求。增加了“对于离地高度可减小几何可见度要求的情况，应以灯具H平面为基准，测量离地高度。”的要求；
e) 增加了灯具安装在可移动部件上的一般要求；
f) 增加了灯具几何可见度的试验方法；
g) 增加了L3、L4、L5类摩托车远光灯的安装高度要求；
h) 增加了HIAS相关要求；
i) 远光最大发光强度由225000cd更改至430000cd；
j) 增加了三轮摩托车强制安装远光灯接通指示器要求；
k) 增加了近光灯附加光源弯道照明的要求和测试方法；
l) 增加了近光灯的垂直倾斜度要求及测量方法；
m) 增加了昼间行驶灯相关要求；
n) 增加了紧急制动信号相关要求；
o) 增加了允许L2、L3、L4、L5类的车辆选装高位制动灯的规定；
p) 对于三轮摩托车安装两只制动灯，增加了放宽向内几何可见度的规定；
q) 三轮摩托车制动灯的指示器，由禁止安装更改为选装；
r) 增加了三轮摩托车转向信号灯工作指示器强制安装的规定；
s) 对二轮摩托车增加了后雾灯的横向要求；
t) 对边三轮摩托车，增加了后雾灯只能安装在主车上的规定；
u) 对于三轮摩托车删除了转向灯应安装在前照灯外侧的规定；
v) 当车辆被未经授权使用时，增加了允许自动开启转向灯的规定；
w) 增加了汽车前照灯和可变光强的信号灯具不适用于摩托车的规定；
x) 增加了前轮距不大于460mm的正三轮摩托车产品（对轮摩托车）灯具安装规定，允许参照L3类车辆要求；
y) 删除了三轮摩托车安装2只主近光时的横向要求；
z) 增加了前轮距大于460mm的正三轮摩托车产品（倒三轮摩托车）时后回复反射器的安装要求；
aa) 增加了摩托车安装侧转向灯的要求；
ab) 增加了远光灯自动控制和自适应远光（ADB）的相关技术内容；
ac) 远光灯和近光灯间距的200mm，更改定义为空间距离；
ad) 删除了近光和远光不允许和任何灯具复合的规定；
ae) 增加了追尾警告信号功能相关内容。
本文件技术内容参考了欧洲经济委员会ECE R53《关于就照明及光信号装置的安装方面批准L3类车辆（摩托车）的统一规定》02系及其第1增补件；ECE R74《关于就照明和光信号装置的安装方面批准L1类车辆的统一规定》01系及其第1至第10增补件。
本文件由中华人民共和国工业和信息化部提出并归口。
本文件所代替标准的历次版本发布情况为：
——2000年首次发布为GB 18100-2000；
——2010年第一次修订时，修订为系列标准：GB 18100.1-2010《摩托车照明和光信号装置的安装规定 第1部分：两轮摩托车》， GB 18100.2-2010《摩托车照明和光信号装置的安装规定 第2部分：两轮轻便摩托车》，GB 18100.3-2010《摩托车照明和光信号装置的安装规定 第3部分：三轮摩托车》；
——本次为第二次修订。
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GB 18100-XXXX

III
摩托车和轻便摩托车道路照明及光信号装置的安装规定
（征求意见稿）
1 范围
[bookmark: _Hlk153728383]本文件规定了摩托车和轻便摩托车道路照明和光信号装置安装的术语和定义、一般要求、特殊规定和检验规则等。
[bookmark: _Hlk153728397][bookmark: _Hlk153728607]本文件适用于两轮轻便摩托车（L1类）、正三轮轻便摩托车（L2类）、两轮摩托车（L3类）、边三轮摩托车（L4类）和正三轮摩托车（L5类）车辆等。
2 规范性引用文件
下列文件对于本文件的应用是必不可少的。凡是注日期的引用文件，仅注日期的版本适用于本文件。凡是不注日期的引用文件，其最新版本（包括所有的修改单）适用于本文件。
[bookmark: _Hlk153727163]GB 4785汽车及挂车外部照明和光信号装置的安装规定
[bookmark: _Hlk153726312]GB 15365 摩托车和轻便摩托车操纵件、指示器及信号装置的图形符号
GB 20073 摩托车和轻便摩托车制动性能要求及试验方法
UN Regulation 37关于批准用于已经批准的机动车和挂车灯具中的灯丝灯泡的统一规定（Uniform provisions concerning the approval of filament lamps for use in approved lamp units of power-driven vehicles and of their trailers）
3 术语和定义
GB 4785确立的术语和定义，以及下列术语和定义适用于本文件。
3.1 
外缘端面 extreme outer edge
平行于车辆纵向对称平面,且与车辆外缘接触的平面。下列凸出物除外:
——后视镜；
——转向信号灯;
——前位灯，后位灯和回复反射器。
3.2 
水平倾斜度Horizontal inclination
空载车辆的前照灯光束与车辆倾斜时（见附录A）的前照灯光束之间的夹角。
3.3 
[bookmark: _Hlk153726442]水平倾斜度调节系统（HIAS系统） Horizontal inclination adjustment system (HIAS)
使车辆前照灯水平倾斜度保持于零值的装置。
3.4 
[bookmark: _Hlk153726484]倾斜角 Bank angle
车辆倾斜时其纵向对称平面和竖直面的夹角。（见附录A）。
3.5
[bookmark: _Hlk153726494]水平倾斜度信号（HIAS信号）HIAS signal
HIAS系统输入的任何控制信号或附加的控制信号，或者HIAS系统输出至车辆的控制信号。
3.6
水平倾斜度信号发生器（HIAS信号发生器）HIAS signal generator
用于HIAS系统测试，可重复发出一个或多个水平倾斜度信号的装置。
3.7
水平倾斜度测试角（HIAS测试角）HIAS test angle
前照灯明暗截至线（对于非对称前照灯，应用水平部分确认）与H-H线的夹角δ（见图A.1）。
3.8
踏步灯 Exterior courtesy lamp
为车辆驾驶员和乘客上下车或装卸货物时，提供辅助照明的灯具。
3.9 
[bookmark: OLE_LINK1][bookmark: _Hlk153726620]自适应远光（ADB）  Adaptive Driving-Beam
一种智能远光功能，可根据来车或前方车辆调整光束，来提高较远范围内驾驶员的可见度，而不对 其他道路使用者产生不舒适、眩目或分散其注意力。
4 一般要求
4.1 照明和光信号装置的安装应在正常使用状态下即使受到振动，仍应符合本文件中对于各装置以及整车的要求。不能由于不当操作引起对装置不正确的调整。
4.2 照明装置的安装，应便于其照准的正确调节。
4.3 所有安装在车辆上的照明和光信号装置，其基准轴线应平行于车辆在道路上的停放面。除侧回复反射器外，所有照明和光信号装置的基准轴线应平行于车辆纵向对称平面；侧回复反射器的基准轴线应垂直于车辆纵向对称平面。每个方向上允差为 ±3°。
4.4 检验灯具安装高度和方向时，被测车辆应空载并置于水平地面上，其纵向对称平面应竖直，且转向把置于朝前的直行位置。轮胎充气压力按车辆制造厂规定。
4.5 单只或多只灯具在车辆上的安装，应满足以下要求：
4.5.1 对于单只安装的灯具（包括L4类车辆主车上安装的单只灯具），其基准中心应位于车辆的纵向对称平面上，下列情况除外：
——远光灯允许按5.1.3.1.1或5.1.3.1.2安装。
——近光灯允许按5.2.3.1.1或5.2.3.1.2安装。
——前雾灯允许按5.3.3.1.1安装。
——昼间行驶灯允许按5.4.3.1.1或5.4.3.1.2安装。
——前位灯允许按5.5.3.1.1或5.5.3.1.2安装。
[bookmark: _Hlk40000790]4.5.2 对于L1，L2，L3，L5以及L4主车上，安装2只功能相同的灯具，应符合下列要求：
——相对于车辆纵向对称平面，对称地安装在车辆上。
——相对于车辆纵向对称平面，灯具外形和透光面应对称。
[bookmark: _Hlk40000780]——满足相同的色度要求且具有一致的配光特性。
——同时点亮和熄灭（转向信号灯除外）。
4.5.3 对于L4类车辆边车上安装的灯具，和前轮距大于460mm的L5类车辆安装3只或4非三角形后回复反射器的情况，按第5章相应灯具的规定。
4.6 组合、混合、复合的灯具以及单灯应满足以下要求：
[bookmark: _Hlk40000987]4.6.1 灯具在符合各自的光色、安装位置、方向、几何可见度、电路连接和其他要求的情况下，彼此可以组合、复合或混合。且应满足以下要求 ：
a) 在组合、复合或混合的其它灯具均关闭的情况下，灯具应满足其配光和色度要求。对于前位灯或后位灯与一个或多个功能混合，并同时工作的情况：应保证该功能和前位灯／后位灯同时打开时，满足该功能的色度要求。
b) 制动灯不应与转向灯混合。
c) 若制动灯与转向灯组合，其视表面在垂直于基准轴线方向上的投影所形成的不同颜色的相邻区域边界，应保证任何水平和垂直方向直线穿越上述边界不能超过两次。且基准轴线方向上，基于透光面的视表面不得有任何重叠。
4.6.2 对于单灯应满足以下要求 ：
a) 对于同一灯体，视表面由基准轴线方向上几个分开的部分共同组成的情况，应满足：各部分在基准轴线方向上的投影面积之和不应小于该功能边界在基准轴线方向上投影的外围最小四边形面积的60%；或在基准轴线方向上，两个相邻／相切的部分间距不超过75mm（间距测量方向垂直于基准轴线 ）。 本要求不适用回复反射器功能。
b) 两只独立回复反射器或两只“D”型灯，应满足下列要求：其基准轴线方向上的视表面面积之和，不应小于基准轴线方向上投影的外围最小四边形面积的60%；或在基准轴线方向上，两视表面相邻间距不超过75mm（ 间距测量方向垂直于基准轴线 ）。
c) 对于互存灯系统，应符合4.6.2 a)的要求。同一灯体或外配光镜包含两只及两只以上灯具 （或视表面），整体不作为互存灯系统（但可以作为互存灯系统中的互存灯）。 带（条）状灯具中一部分可以作为互存灯系统的一部分。互存灯系统中所有光源应同时打开和关闭。
4.7 灯具的离地高度和间距应按以下要求测量（若距离或间距明显满足本文件要求，则不需要确定任何表面的精确边缘）：
a) 最大离地高度应从基准轴线方向上视表面的最高点开始测量，最小离地高度应从基准轴线方向上视表面的最低点开始测量。
b) 对于近光灯和前雾灯，最小离地高度应从光学系统的（例如：反射镜、配光镜、投射透镜）有效口径的最低点开始测量。
c) 对于灯具的横向间距或位置由基准轴线方向上视表面的诸内边缘确定。灯具到车辆外缘端面的距离，由距离车辆纵向对称平面最远的视表面边缘确定。
[bookmark: _Hlk40001450]d) 对于离地高度可减小几何可见度要求的情况，应以灯具H平面为基准，测量离地高度。
4.8 灯具工作期间，只有转向信号灯，危险警告信号以及紧急制动信号允许闪烁。转向灯闪烁时，应满足相应配光标准要求。
4.8.1 L3、L4和L5类车辆的前转向信号灯和后转向信号灯允许使用顺序点亮的闪烁方式，后转向信号灯在按5.9执行紧急制动信号时，不应使用顺序点亮方式。
4.9 从车前应观察不到红光，从车后应观察不到白光。如有异议，应按照以下方法进行检验（见附录B）：
4.9.1 前视红光不可见度：当观察者在车前25m区域1的横截面内移动观察时，不应直接看到红色灯具的视表面，见图B.1。
4.9.2 后视白光不可见度：当观察者在车后25m区域2的横截面内移动观察时，不应直接看到白色灯具的视表面（倒车灯除外），见图B.2。
4.9.3 在上述两个横截面内，观察者进行目视观察的区域1和区域2范围如下：
a) 高度：由两个离地高度各为1m和2.2m的水平面限定。
b) 横向：在车前和车后，分别由两个垂直平面限定。该两垂直平面与车辆纵向对称平面成向外15°角，且应包含界定车宽的竖直面和界定车长的竖直面的交线。
4.10 电路连接应保证前位灯、后位灯和牌照灯只能同时打开或关闭。下列情况除外：
——对于按5.4.6.1要求开启昼间行驶灯和后位灯。
——按5.5.6和/或5.6.6要求，位置灯与转向灯混合的情况；
——按5.16.8.2要求开启踏步灯。
4.11 电路连接应保证只有当上述4.10中的诸灯开启后，远光灯、近光灯和前雾灯才能打开。下列情况除外：
——当远光灯和近光灯作为警告信号功能时（即间歇地打开远光灯或近光灯，或间歇地交替打开远光灯和近光灯）。
——按5.16.8.2要求开启踏步灯。
4.11.1 若车辆安装昼间行驶灯，发动机(推进系统)启动时昼间行驶灯应自动开启。若前照灯开启，昼间行驶灯不应打开。
4.11.1.1 若车辆安装的昼间行驶灯最大发光强度大于700cd，近光灯应具备根据环境情况自动开启或关闭的功能，且满足本文件附录C的要求。
4.11.1.2 若车辆安装的昼间行驶灯的最大发光强度不大于700cd，近光灯允许具备根据环境情况自动开启或关闭的功能，若具备，应满足4.11.1.1要求。
4.11.2 对于L3、L4、L5类车辆，若没有安装昼间行驶灯，在发动机(推进系统)工作时，允许车辆自动开启前照灯。
4.12 指示器应满足以下要求：
4.12.1 所有指示器应处于本车驾驶员（正常驾驶位置）容易观察到的位置。
4.12.2 本文件准中的“接通”指示器允许用“工作”指示器替代。
4.13 车辆应配备符合附录D中表D.1要求的照明和光信号装置,表中未提及的照明及光信号装置不允许安装。
本文件
4.14 自适应远光（ADB）功能等同于远光灯功能。对于安装自适应远光的车辆，不应再安装远光灯。
4.15 按汽车前雾灯及光信号装置（不包括可变光强的信号灯和信号灯投射功能）通过型式试验的灯具，若符合表D.1和第5章中的功能要求，允许安装在摩托车和轻便摩托车上。
4.16 后位灯、后转向灯和后回复反射器在可移动部件上的安装，应满足以下要求：
4.16.1 灯具在移动部件所有的固定位置上均符合各自的安装位置、几何可见度、色度和配光性能要求。
4.16.2 对于由两只独立的回复反射器组成的单灯或两只“D”型灯，只需要其中一只满足在移动部件所有的固定位置上灯具的安装位置、几何可见度和配光性能要求即可。
4.16.3 当移动部件移至固定打开位置时，存在附加灯具会自动开启，替代移动部件上的灯具符合其安装位置、几何可见度和配光性能的要求。
4.16.4 对于互存灯系统，应至少满足下列条件中的一个：
（a）当整个互存灯系统均安装于移动部件时：应满足4.16.1的规定。也允许当移动部件移至打开位置时，存在附加灯具会自动开启，替代移动部件上的灯具符合安装位置、几何可见度、色度和配光性能的要求。
（b） 当互存灯系统中仅部分灯具安装在移动部件上时：制造商应保证，移动部件在任何固定位置，系统中均有互存灯具，符合该功能的安装位置、向外几何可见度、色度和配光要求。移动部件在任何固定位置，互存灯具仍能满足相应配光限值要求的，则认为满足向内的几何可见度要求。
4.17 几何可见度按下述方法测量：
4.17.1 当从远处观察时,在几何可见度范围内,不应有阻碍视表面所发光线传播的障碍物。若灯具在以往的型式检验时已存在障碍物，则在几何可见度内的这些障碍物可不予考虑。
4.17.2 若在灯具近处测量，则沿观察方向平行移动，以得到相同的准确度。
4.17.3 对于互存灯系统，其几何可见度应在所有互存灯开启时测量。
4.18 在几何可见度范围内的观察方向上，灯具视表面光色目视应符合表D.1规定，且不应存在光色明显不同的发光区域。
本文件4.19 对于有两只前轮，且前轮距不大于460mm的L5类车辆，其外部照明和光信号装置的安装，应参照L3车辆外部照明和光信号装置的安装要求进行。
5 特殊规定
5.1 远光灯
5.1.1 数量
5.1.1.1 对于L3、L4、L5类车辆，安装1或2只A、B、CS或DS级远光灯，CS级远光灯宜安装2只。对于车宽大于1300mm的L5类车辆，应安装2只A、B、CS或DS级远光灯。
5.1.1.2 对于L1、L2类车辆，安装1或2只A、B、BS、CS或DS级远光灯。
5.1.2 布局
对于L4类车辆，应安装在主车上。
5.1.3 位置
5.1.3.1 横向
5.1.3.1.1 若安装1只远光灯，应位于车辆前部其它灯具的上方、下方或侧面。若这些灯具呈上下排列，远光灯的基准中心应位于车辆的纵向对称平面上；若这些灯呈横向排列，它们的基准中心应对称于车辆的纵向对称平面。
5.1.3.1.2 若安装1只远光灯，且与车辆其它前部灯具混合，则其基准中心应位于车辆的纵向对称平面上。当车辆安装1只独立的近光灯或近光灯与前位灯混合，位于远光灯近旁，则它们的基准中心应对称于车辆的纵向对称平面。
5.1.3.1.3 若安装2只远光灯，无论它们是否与车辆前部其它灯具混合，2只远光灯的基准中心应对称于车辆的纵向对称平面。
5.1.3.2 高度
对于L1和L2类摩托车无特殊要求。对于L3、L4、L5类摩托车，离地高度应不大于1300mm，应不小于500mm。
5.1.3.3 纵向
位于车前，要求发射光不会直接或间接地通过后视镜或车辆其他反射面而引起驾驶员的不舒适。
5.1.3.4 空间距离
任何情况下，任何1只远光灯的发光面边缘，到近光灯（若只安装1只）或同侧近光灯（若安装2只）的发光面边缘间距应不大于200mm。L1、L3、L4类车辆，若安装2只远光灯，远光灯发光面边缘间距应不大于200mm。
5.1.4 几何可见度
垂直方向角α：向上5°，向下5°；
水平方向角β：向左5°，向右5°。
5.1.5 方向
5.1.5.1 朝前。灯具可随转向把转动。
5.1.5.2 远光灯可安装HIAS系统。
5.1.6 电路连接
5.1.6.1 远光灯打开时，近光灯可以处于开启状态。对于次级远光，近光灯应保持开启。
5.1.6.2 远光灯可具备自动开启和关闭的控制功能，其控制信号应由可探测下列各项并对其做出反应的传感器系统产生:
（a）环境光条件；
（b）迎面驶来的车辆上，车辆前部照明装置和光信号装置发出的光线；
（c）前方行驶车辆尾部光信号装置发出的光线。
允许安装额外的可提升性能的传感器功能。本条中的“车辆”指 L、M、N、O 类车辆及自行车，并认为这些车辆配备了回复反射器，且照明和光信号系统已开启。
5.1.6.3 远光灯应能够随时手动开启和关闭，远光灯的自动控制功能应能够手动关闭。手动关闭远光灯或远光灯自动控制功能时，操作方法应简单直接，不允许有次级操作。
5.1.7 指示器
5.1.7.1 应配备接通指示器，应为非闪烁的蓝色指示器。
5.1.7.2 对于安装HIAS系统的车辆，应配备“HIAS故障”指示器，应为闪烁的琥珀色指示器。可由近光灯的“HIAS故障”指示器。当侦测到HIAS故障信号时，应自动开启。并在故障排除前，保持开启状态。
5.1.7.3 若远光灯具备自动控制功能，则应向驾驶员提供远光自动控制功能已激活的提示，且在该功能开启期间,信息始终显示。
5.1.8 其他要求
5.1.8.1 远光灯同时开启时，最大发光强度应不超过430000cd。这个值可通过灯具型式试验中远光Emax值相加计算获得。
5.1.8.2 当远光灯的HIAS功能故障时，在不使用任何特殊工具的情况下，应能：
——按制造商要求，关闭HIAS单元，并重启；且
——复位远光灯。且满足不具备HIAS功能前照灯的所有要求，进行水平或垂直校准。制造商应提供重启HIAS的详细指操作指导。或者，制造商可以安装一套自动系统以实现上述功能。在此情况下，制造商应提供用于此类系统测试所必须的装置及描述文件，可用演示试验的方法证明该系统的有效性。
5.1.8.3 自动开启和关闭的远光灯应满足以下要求
5.1.8.3.1 用于控制远光灯自动开启和关闭的传感器系统，应至少在以下空间范围内，满足5.1.6.2要求。
水平方向角：向左15，向右15。
垂直方向角：向上5，向下2。
上述角度的测量，均以一条穿过传感器孔径中心，且平行于车辆纵向对称平面的水平直线为基准。
5.1.8.3.2 传感器系统应能在水平直道上探测到以下车辆：
——至少400m距离范围内的迎面而来的机动车。
——至少100m距离范围内的前方行驶的机动车或带挂车的车辆。
——至少75m距离范围内的迎面而来的自行车。
按上述要求检测时,迎面而来或前方行驶的机动车或带挂车的车辆应开启位置灯和近光灯。自行车可用一盏发光强度为150cd，发光面面积为（10±3）cm2，离地高度为0.8m的白色灯具代替。
5.1.8.3.3 远光灯和近光灯之间可实现自动切换，且过程不会引起驾驶员的不适、分心或眩目。
5.1.8.3.4 若远光灯开启自动控制功能，应符合以下条件，才可以自动点亮：在5.1.8.3.1和5.1.8.3.2所述的区域和距离范围内，传感器没有探测到5.1.6.2所规定的车辆，且环境照度不大于7000lx。
5.1.8.3.5 若远光灯开启自动控制功能，且已点亮，在符合以下条件时，应自动关闭：
——在5.1.8.3.1和5.1.8.3.2所述的区域和距离范围内，传感器探测到符合5.1.6.2所规定的车辆，远光灯应自动关闭。
——环境照度大于7000lx时，远光灯应能自动关闭。
5.1.8.3.6 远光灯自动控制系统应按以下方法进行试验
5.1.8.3.6.1 制造商对于以上5.1.8.3.1至5.1.8.3.5的要求，可使用模拟或检测机构认可的方法证明产品的符合性。如需要试验验证，环境照度应使用经过余弦校正的传感器,在与车辆传感器安装高度相同的水平面上测量。
5.1.8.3.6.2 检测机构应按E.1要求进行道路试验，以确认远光灯自动控制系统的工作情况是否正常，在表E.1的情况下确认远光灯自动控制系统自动开启和关闭是否正常。试验人员，对照制造商提供的产品描述，进行功能的确认，对试验过程中任何观察到的异常（如：切换过程中远光灯出现闪烁）进行记录并与制造商进行确认。
5.2 近光灯
5.2.1 数量
5.2.1.1 对于L3、L4、L5类车辆，安装1或2只C、CS、或DS级近光灯，CS级近光灯宜安装2只。对于车宽大于1300mm的L5类车辆，应安装2只C、CS、或DS级近光灯。
5.2.1.2 对于L1、L2类车辆，安装1或2只C、V、BS、CS或DS级近光灯。
5.2.2 布局
对于L4类车辆，应安装在主车上。
5.2.3 位置
5.2.3.1 横向
5.2.3.1.1 若安装1只主近光灯，应位于车辆前部其它灯具的上方、下方或侧面。若这些灯具呈上下排列，主近光灯的基准中心应位于车辆的纵向对称平面上；若这些灯呈横向排列，它们的基准中心应对称于车辆的纵向对称平面。
5.2.3.1.2 若安装1只主近光灯，且与其它车辆前部灯具混合，则其基准中心应位于车辆的纵向对称平面上。当车辆同时也只安装了1只独立的远光灯，或与前位灯混合的远光灯，且位于主近光灯旁边，则它们的基准中心应对称于车辆的纵向对称平面。
5.2.3.1.3 若安装2只主近光灯，无论它们是否与车辆前部其它灯具混合，主近光的基准中心应对称于车辆的纵向对称平面。
5.2.3.1.4 若配备附加照明的弯道照明功能，应满足以下要求：
——对于成对安装的附加照明单元，其基准中心应对称于车辆的纵向对称平面。
——对于单只安装的附加照明单元，其基准中心应位于车辆的纵向对称平面上。
5.2.3.2 高度
离地高度应不小于500mm，应不大于1200mm。
5.2.3.3 纵向
位于车前部，发射光不应直接或间接地通过后视镜或车辆其他反射面而引起驾驶员的不舒适。
5.2.3.4 空间距离
L1、L3、L4类车辆，若安装2只近光灯，近光灯发光面边缘间距应不大于200mm。
5.2.4 几何可见度
垂直方向角α：向上15°，向下10°；
安装一只近光灯，水平方向角β：向左45°，向右45°；
安装二只近光灯，水平方向角β：向外45°，向内10°。
5.2.5 方向
5.2.5.1 朝前。允许灯具随转向把转动。
5.2.5.2 近光明暗截止线垂直倾斜度（按附录F方法计算）应保持在-0.5%到-2.5%之间,对于安装2只近光灯的车辆，左右灯分别计算。
5.2.5.3允许使用垂直倾斜度调节装置满足5.2.5.2要求。若主近光所使用的光源目标光通量超过2000lm，则该调节装置必须是自动的。
5.2.5.4 上述5.2.5.2和5.2.5.3要求，应在以下状态下进行考核:
a) 状态A（一个驾驶员）: 乘坐一名75kg±1kg的驾驶员或使用相同的配重模拟驾驶员重量，并按制造商规定的轴荷进行重量配置。按制造商说明，将前照灯主近光的初始垂直倾斜度设置在-1.0%到-1.5%之间。
b) 状态B（满载）:按制造商规定的满载轴荷进行重量配置。测试前，车辆应连续晃动三次，然后向前和向后行驶至少一个车轮圆周距离。
5.2.5.5 近光灯允许安装HIAS系统。HIAS调节的水平倾斜度的偏移量，不得大于车辆的倾斜角。
5.2.5.6 上述5.2.5.5要求，应将车辆处于本文件4.4规定的状态，通过倾斜车体，测量HIAS测试角。且在以下二种状态试验：
——制造商规定的最大水平倾斜度调整角（向左和向右）。
——制造商规定的最大水平倾斜度调整角的一半（向左和向右）。
当车辆从倾斜恢复为本文件4.4状态时，HIAS应能将测试角迅速归零。
试验时，车辆倾斜状态，应将车把置于直行位置，且避免转动。可使用HIAS信号发生器，来激活HIAS功能。
所有HIAS测试角测量值均不小于零，则认为系统满足5.2.5.5要求。HIAS信号发生器由制造商提供，制造商也可提供检测机构认可的其它试验方法，来进行试验。
5.2.5.7 附加光源或光源模块，可配合主近光提供弯道照明。弯道照明的光束不应高于水平平面（该水平面平行于地面，且包含前照灯的基准轴线）。弯道照明功能和对应的近光灯应符合相应的配光要求。
5.2.5.8 上述5.2.5.7要求，应按以下要求进行试验：
车辆处于本文件4.4规定的状态。
在所激活弯道照明的所有情况，测量车辆两侧的倾斜角。倾斜角按前照灯配光型式试验时制造商规定的角度进行。
试验时，在车辆倾斜的状况下，应将车把处于直行位置，且避免转动。试验时，可使用信号发生器，来激活弯道照明功能。
若车辆两侧所测得的所有倾斜角均大于或等于前照灯型式试验时声明的最小倾斜角，则认为满足5.2.5.7要求。制造商也可提供检测机构认可的其它试验方法，来进行试验。
5.2.6 电路连接
5.2.6.1 变换近光时，应同时关闭所有的远光灯。对于使用气体放电光源的近光灯，远光开启时，仍应保持开启状态。
5.2.6.2 主近光开启后，实现弯道照明功能的附加光源或光源模块才能开启。当倾角大于或等于前照灯认证时最小倾斜角时，弯道照明功能的附加光源或光源模块应自动开启。然而，当倾斜角小于5°时，实现弯道照明功能的附加光源或光源模块不应开启。当倾斜角小于前照灯认证时最小倾斜角时，实现弯道照明功能的附加光源或光源模块应关闭。
5.2.7 指示器
5.2.7.1 选装。绿色非闪烁指示器。
5.2.7.2 对于安装HIAS功能的车辆，应安装“HIAS故障”指示器，应为琥珀色闪烁指示器，可用符合5.1.7.2要求的远光灯HIAS故障指示器实现。当侦测到HIAS故障信号时，应自动开启。并在故障排除前，保持开启状态。
5.2.7.3 当控制信号发生故障时，实现弯道照明功能的附加光源或光源模块应自动关闭。
5.2.8 其它要求
当近光灯的HIAS功能故障时，在不使用任何特殊工具的情况下，应能：
——关闭HIAS单元，并重启；且
——复位近光灯。且满足不安装HIAS功能前照灯的所有要求，并进行水平或垂直校准。制造商应提供重启HIAS的详细指操作指导。或者，制造商可以安装一套自动系统以实现上述功能。在此情况下，制造商应提供用于此类系统测试所必须的装置及描述，可用演示试验的方法证明该系统的有效性。
5.3 前雾灯
5.3.1 数量
1只或2只。
5.3.2 布局
对于L4类车辆，应安装在主车上。
5.3.3 位置
5.3.3.1 横向
5.3.3.1.1 若安装1只前雾灯，其基准中心应位于车辆的纵向对称平面；或最靠近纵向对称平面的发光面边缘距离纵向对称平面的距离允许放宽至不大于250mm。
5.3.3.1.2 若安装2只前雾灯，无论它们是否与车辆前部其它灯具混合，2只前雾灯的基准中心应对称于车辆的纵向对称平面。L2、L5类车辆，若安装2只前雾灯，前雾灯距车辆纵向对称平面最远的发光面边缘到车辆外缘端面的距离应不大于400mm。
5.3.3.2 高度
离地高度应不小于250mm。前雾灯的整个发光面应不高于近光灯发光面边缘的最高点。
5.3.3.3 纵向
位于车前。发射光不应直接或间接地通过后视镜和/或其它反射面引起驾驶员的不舒适感。
5.3.4 几何可见度
垂直方向角α ：向上5°，向下5°
水平方向角β ：安装1只前雾灯时，向左45º，向右45º，若偏离纵向对称平面，则向内10º。安装2只前雾灯时，向内10º，向外45º。
5.3.5 方向
向前。允许灯具随转向把转动。
5.3.6 电路连接
前雾灯的控制开关应独立于远光灯、近光灯。
5.3.7 指示器
选装，非闪烁绿色信号灯。
5.3.8 其他要求
前雾灯不应与任何前部灯具复合。
5.4 昼间行驶灯
5.4.1 数量
1只或2只。
5.4.2 布局
对于L4类车辆，应安装在主车上。
5.4.3 位置
5.4.3.1 横向
5.4.3.1.1 若安装1只昼间行驶灯，应位于车辆前部其它灯具的上方、下方或侧面。若这些灯具呈上下排列，昼间行驶灯的基准中心应位于车辆的纵向对称平面上；若这些灯呈横向排列，则昼间行驶灯最靠近车辆纵向对称平面的发光面边缘距离车辆纵向对称平面的距离应不大于250mm。
5.4.3.1.2 若安装1只昼间行驶灯，且与其它车辆前部灯具（远光灯或前位灯）混合，则昼间行驶灯最靠近车辆纵向对称平面的发光面边缘距离车辆纵向对称平面的距离应不大于250mm。 
5.4.3.1.3 若安装2只昼间行驶灯，其1只或2只都与车辆前部另一只灯具（远光灯或前位灯）混合，则它们的基准中心应对称于车辆的纵向对称平面。
5.4.3.1.4 对于L3、L4类车辆安装2只昼间行驶灯的情况：两发光面内边缘间距离应不大于420mm。对于以下情况，无需考虑上述最大间距要求：
——当昼间行驶灯与前照灯组合或混合，或
——整车在车辆正前方投影，可以覆盖整个昼间行驶灯。
5.4.3.1.5 对于L5类车辆安装2只昼间行驶灯的情况：两发光面内边缘间距离应不小于500mm。对于车宽小于1300mm的车辆，这个距离可减至400mm。
5.4.3.2 高度
离地高度应不小于250mm，应不大于1500mm。
5.4.3.3 纵向
在车辆前部。
5.4.4 几何可见度
垂直方向角α：向上10°，向下10°；
水平方向角β：安装1只昼间行驶灯时，向左20º，向右20º，若偏离纵向对称平面向内10º。安装2只昼间行驶灯时，向外20º，向内10º。
5.4.5 方向
朝前。灯具可以随转向把转动。
5.4.6 电路连接
5.4.6.1 除了前照灯发出间歇的警告信号外，前照灯打开时，或前雾灯打开时，昼间行驶灯应自动关闭。当昼间行驶灯开启时，后位灯应开启，前位灯和牌照灯允许开启。
5.4.6.2 若前转向灯和昼间行驶灯间距应不大于40mm，则转向灯工作时，同侧的昼间行驶灯允许采取下列操作之一：
——关闭；或
——在转向信号灯开启的整个周期（包括点亮和熄灭整个过程），降低发光强度。
5.4.6.3 若前转向灯与昼间行驶灯混合，则转向灯工作时，同侧的昼间行驶灯在转向信号灯开启的整个周期（包括点亮和熄灭整个过程）应至少关闭与转向灯混合的部分。
5.4.7 指示器
选装。绿色信号灯。
5.4.8 其他要求
昼间行驶灯的图形符号应符合GB 15365的要求。
5.5 前位灯
5.5.1 数量
对于L1类车辆，1只或2只白色前位灯。对于L2、L5车辆，1只或2只白色前位灯，对于车宽大于1300mm的L5类车辆应安装2只白色前位灯。对于L3类车辆，1只或2只白色前位灯。对于L4类车辆，主车1只或2只白色前位灯，边车1只白色前位灯。
5.5.2 布局
无特殊要求。
5.5.3 位置
5.5.3.1 横向
5.5.3.1.1 若车辆安装1只前位灯，应位于车辆前部其它灯具的上方、下方或侧面。若这些灯具呈上下排列，前位灯的基准中心应位于车辆的纵向对称平面上；若这些灯呈横向排列，它们的基准中心应对称于车辆的纵向对称平面。
5.5.3.1.2 若车辆安装1只前位灯，且与其它车辆前部灯具混合，则其基准中心应位于车辆的纵向对称平面上。若此前位灯旁，还安装了另外一只前部灯具，则它们的基准中心应对称于车辆的纵向对称平面。
5.5.3.1.3 若车辆安装2只前位灯，其中1只或2只与车辆其它前部灯具混合，它们的基准中心应对称于车辆的纵向对称平面。
5.5.3.1.4 对于L2、L5类车辆，若安装2只前位灯，离车辆纵向对称平面最远的发光面外缘到车辆外缘端面的距离应不大于400mm。两发光面内边缘间距应不小于500mm，对于车宽小于1300mm的车辆，这一距离可减至400mm。
5.5.3.1.5 对于L4类车辆，主车和边车最外侧的前位灯发光面外边缘距离主车和边车对应的外缘端面距离应不大于400mm。
5.5.3.2 高度
离地高度应不小于350㎜，应不大于1200㎜。
5.5.3.3 纵向
在车辆前部。
5.5.4 几何可见度
垂直方向角α：向上15°，向下15°；对于灯具离地高度小于750mm（按4.7d）确认），H平面以下的垂直方向角可减至5°。
水平方向角β：若安装1只灯具，向左80°，向右80°。对于L1、L3类车辆若安装2只灯具，向外80°，向内20°。对于L2、L4、L5类车辆若安装2只灯具或L4类车辆安装3只灯具，向外80°，向内45°。
5.5.5 方向
朝前。允许灯具随转向把转动。
5.5.6 电路连接
按4.10规定。若前位灯与前转向灯混合，在转向灯开启的整个周期（包括点亮和熄灭整个过程），对应一侧的前位灯或其混合部分允许关闭。期间，指示器可保持点亮。
5.5.7 指示器
L3、L4、L5类车辆应配备接通指示器，L1、L2类车辆选装。应为非闪烁绿色指示器，若仪表灯只能与前位灯同时开启和关闭，则可用仪表灯代替。
5.5.8 其他要求
无特殊要求。
5.6 后位灯
5.6.1 数量
对于L1、L2、L3、L5车辆，1只或2只。对于L4类车辆，主车1只或2只，边车1只。对于车宽大于1300mm且有两只后轮的L5类车辆，应安装2只后位灯。
5.6.2 布局
无特殊要求。
5.6.3 位置
[bookmark: OLE_LINK32][bookmark: OLE_LINK31]5.6.3.1 横向
5.6.3.1.1 对于L1、L3类车辆无特殊要求。若安装1只后位灯，其基准中心应位于车辆的纵向对称平面上；若安装2只后位灯，它们的基准中心应对称于车辆的纵向对称平面。
5.6.3.1.2 对于L2、L5类车辆，若安装1只后位灯，其基准中心应位于车辆的纵向对称平面上；若安装2只后位灯，它们的基准中心应对称于车辆的纵向对称平面，对于有2只后轮的车辆，2只后位灯间距应不小于600mm，若车宽小于1300mm，此距离可减至400mm。
5.6.3.1.3 对于L4类车辆，主车和边车最外侧的后位灯发光面外边缘距离主车和边车对应的外缘端面距离应不大于400mm。若主车安装2只后位灯，它们的基准中心应对称于主车的纵向对称平面。
5.6.3.2 高度
离地高度应不小于250mm，应不大于1500mm
5.6.3.3 纵向
位于车辆尾部。
5.6.4 几何可见度
垂直方向角α：向上15°，向下15°。对于灯具离地高度小于750mm（按4.7d）确认），H平面以下的垂直方向角可减至5°。
水平方向角β：若安装1只灯具，向左80°，向右80°。若安装2只灯具或L4类车辆安装3只灯具，向外80°，向内20°。
5.6.5 方向
朝后。
5.6.6 电路连接
按4.10规定。若后位灯与后转向灯混合，在转向灯开启的整个周期（包括点亮和熄灭整个过程），对应一侧的后位灯允许关闭。
5.6.7指示器
选装。若安装，其功能应由前位灯指示器完成。
5.6.8 其他要求
无特殊要求。
5.7 后牌照板照明装置
5.7.1 数量
1套。根据牌照板照明位置要求，牌照灯可由一个或多个发光元件组成。
5.7.2 布局
根据牌照板的照明要求而定。
5.7.3位置
横向、高度、纵向均根据牌照板的照明要求而定。
5.7.4 几何可见度
根据牌照板的照明要求而定。
5.7.5 方向
根据牌照板的照明要求而定。
5.7.6 电路连接
按4.10要求。
5.7.7 指示器
选装。其功能应由位置灯指示器完成。
5.7.8 其他要求
当牌照灯与后位灯复合，且后位灯又与制动灯或后雾灯混合时，在制动灯或后雾灯点亮期间，牌照灯的光度特性允许改变。
5.8  制动灯
5.8.1 数量
5.8.1.1 对于L1、L3类车辆，1只或2只（汽车S1类制动灯或摩托车制动灯）。对于L3车辆，选装1只（汽车S3类制动灯）。
5.8.1.2 对于L2、L5类车辆，1只或2只（汽车S1类制动灯或摩托车制动灯），对于车宽大于1300mm且有两只后轮的L5类车辆，应安装2只。选装1只（汽车S3制动灯）。
5.8.1.3 对于L4类车辆，主车1只或2只（汽车S1类制动灯或摩托车制动灯），边车1只（汽车S1类制动灯或摩托车制动灯）。选装1只（汽车S3制动灯）。
5.8.2 布局
无特殊要求。
5.8.3 位置
5.8.3.1 横向
5.8.3.1.1 对于L1、L3类车辆，若安装1只制动灯，其基准中心应位于车辆的纵向对称平面上；若安装2只制动灯，它们的基准中心应对称于车辆的纵向对称平面。
5.8.3.1.2 对于L2、L5类车辆，若安装1只制动灯，其基准中心应位于车辆的纵向对称平面上；若安装2只制动灯，它们的基准中心应对称于车辆的纵向对称平面。对于有2只后轮的车辆，2只制动灯间距应不小于600mm，若车宽小于1300mm，此距离可减至400mm。
5.8.3.1.3 对于L4类车辆，主车和边车最外侧的制动灯发光面外边缘距离主车和边车对应得外缘端面距离应不大于400mm。若主车安装2只制动灯，它们的基准中心应对称于主车的纵向对称平面。
5.8.3.2 高度
对于S1类制动灯或摩托车制动灯：离地高度应应不小于250mm，应不大于1500mm。
对于S3类制动灯：与其视表面下边缘相切的水平面离地高度应不小于850mm，且应高于其它制动灯视表面上边缘相切的水平面。
5.8.3.3 纵向
位于车辆尾部。
5.8.4 几何可见度
5.8.4.1对于S1类制动灯或摩托车制动灯：
垂直方向角α：向上15°，向下15°；对于灯具离地高度小于750mm（按4.7d）确认），H平面以下的垂直方向角可减至5°。
水平方向角β：向左45°，向右45°；若安装2只灯具的情况，向外45°，向内10°。
5.8.4.2 对于S3类制动灯
垂直方向角α：向上10°，向下5°；
水平方向角β：相对于车辆纵向对称平面向左10°，向右10°
5.8.5 方向
朝后。
5.8.6 电路连接
5.8.6.1 当制动系统接收到符合GB 20073规定的行车制动信号时,所有制动灯应同时点亮。
5.8.6.2 如果发动机(推进系统)的点、熄火控制装置使发动机推进系统处于非工作状态,则允许制动灯不行使功能。
5.8.7 指示器
选装。若配备,则应是一种非闪烁的报警工作指示灯,当制动灯发生故障时,该指示灯点亮。
5.8.8 其他要求
无特殊要求。
5.9 紧急制动信号
5.9.1 数量
按5.10.1或5.8.1要求。
5.9.2 布局
按5.10.2或5.8.2要求。
5.9.3 位置
按5.10.3或5.8.3要求。
5.9.4 几何可见度
按5.10.4或5.8.4要求。
5.9.5 方向
按5.10.5或5.8.5要求。
5.9.6 电路连接
5.9.6.1 紧急制动信号应由所有制动灯或和转向灯的同时启动来实现。发出紧急制动信号的所有灯具，以（4.0±1.0）Hz频率同相闪烁。然而，如果车尾发出紧急制动信号的任何灯具使用灯丝灯泡，其闪烁频率应在4.0  0-1.0 Hz范围内。
5.9.6.2 紧急制动信号应独立于其他灯具工作。
5.9.6.3 紧急制动信号应自动启动和解除，且：
——紧急制动信号应仅在车速高于50km/h并且制动系统发出GB 20073规定的紧急制动逻辑信号时启动。
——紧急制动信号应在GB 20073规定的紧急制动逻辑信号不再发出或危险警告信号被启动时自动解除。
5.9.7 指示器
选装。
5.9.8 其他要求
无特殊要求。
5.10 转向信号灯
5.10.1 数量
每侧2只。对于安装侧转向灯的情况，每侧3只。
5.10.2 布局
2只前转向信号灯（汽车1类、1a类、1b类或摩托车11、11a、11b、11c类），2只后转向信号灯（汽车2a类、2b类或摩托车12类），选装2只汽车5类侧转向信号灯。对于L4类车辆，左侧的2只转向信号灯应安装在主车上，右侧的2只转向信号灯应安装在边车上，不允许安装侧转向灯。
5.10.3 位置
5.10.3.1 横向
5.10.3.1.1 对于前转向信号灯，应满足以下要求：
——对于L1和L3类车辆，转向信号灯应位于车辆纵向对称平面同侧的远光灯、主近光和前雾灯（若安装）发光面的外侧。
——转向信号灯发光面与主近光和前雾灯（若安装）间距应符合以下要求：
表2
	灯具基准轴线方向最小光强（cd）
	最小间距（mm）

	90
	75

	175
	40

	250
	20

	400
	≦20


5.10.3.1.2 对于L1、L3类车辆，左右前转向信号灯发光面间距应不小于240mm。对于L3类车辆，后转向信号灯，在所有几何可见度范围内，即使在安装牌照板照明装置的情况，左右灯发光面内边缘间距均不应小于180mm，对于L1类车辆，这个距离要求可以减小至160mm。
5.10.3.1.3 对于L2、L5类车辆转向灯离车辆纵向对称平面最远的发光面外缘到车辆相应外缘端面的距离应不大于400mm。左右转向信号灯发光面内边缘间距应不小于500mm。
5.10.3.1.4 对于L4类车辆，主车和边车外侧的转向灯发光面外边缘距离主车和边车对应得外缘端面距离应不大于400mm。左右转向信号灯发光面内边缘间距应不小于600mm。
5.10.3.2 高度
5.10.3.2.1 对于L1、L3、L4类车辆，离地高度应不小于350mm，应不大于1200mm。
5.10.3.2.2 对于L2、L5类车辆，离地高度应不小于350mm，应不大于1500mm。
5.10.3.3 纵向
对于L1、L3类车辆，后转向信号灯基准中心与车辆纵向后边界横截面的距离应不大于300mm。对于L4类摩托车，安装于边车的前后转向灯，应分别位于边车的前部和后部。侧转向灯应安装在车辆车长的前二分之一范围内。
5.10.4 几何可见度
垂直方向角α：前转向和后转向，向上15°，向下15°；对于灯具离地高度小于750mm（按4.7d）确认），H平面以下的垂直方向角可减至5°。
水平方向角β：对于L1、L3、L4类车辆，前转向和后转向，向内20°，向外80°。对于L2、L5类车辆，前转向和后转向，向内45°，向外80°。对于侧转向灯，基准轴线向外5°至60°。
5.10.5 方向
前转向信号灯、侧转向信号灯允许随转向把转动。
5.10.6 电路连接
转向信号灯应能独立于其它灯具开启，同一侧的所有转向信号灯应由同一操作件控制器来打开和关闭。
[bookmark: _Hlk88481861]对于L3、L4、L5类车辆，当车辆被未经授权使用时，允许自动开启转向灯。在此情况下，所有转向灯应同时操作，且应符合下述要求：
——若单次开启，时间不应超过3秒。
——若持续开启，总时间不应超过5分钟；频率：（2±1）Hz；开启时间=关闭时间±10% ；
——仅在发动机(推进系统)的点、熄火控制装置处于使发动机(推进系统)无法工作的状态时,允许开启此功能。
5.10.7 指示器
应配备工作指示器。允许使用指示灯，发声器或两者兼有。如果是指示灯则在正常操作情况下应是绿色闪烁信号。当转向信号灯发生故障时，该指示灯或熄灭，或不再闪烁，或以另一种明显不同的频率闪烁。若为发声器，应响声清晰，发生故障时声频应明显变化。
5.10.8 其它要求
5.10.8.1 转向信号灯不应和任何灯具复合。
5.10.8.2 工作要求，除了发动机(推进系统)和灯具装置正常工作所必需的负载以外，进行如下测量时电气系统不应接入其他负载。
——闪烁频率应为（90±30）次/min。
——车辆同一侧的转向信号灯应同步闪烁。
——转向信号灯应在控制开关打开后应不大于1s时间内点亮，应在1.5s内首次熄灭。
——当某一转向信号灯发生故障（短路除外）时，其他转向信号灯应继续工作，但闪烁频率可不同于上述规定的频率。
5.10.8.3 除下列情况外，转向信号灯不应与任何灯具混合：
——转向灯和前位灯或后位灯混合，且应满足4.6.1 a）规定。或满足5.6.6或5.5.6中转向灯开启时，位置灯关闭的情况。
——转向灯和昼间行驶灯混合，且应满足5.4.6.3规定。
5.11 危险警告信号
5.11.1 数量
按5.10.1规定。
5.11.2 布局
按5.10.2规定。
5.11.3位置
横向、高度、纵向要求按5.10.3规定。
5.11.4 几何可见度
按5.10.4规定。
5.11.5 方向
按5.10.5规定。
5.11.6 电路连接
危险警告信号由符合5.10的各转向信号灯同时工作发出。应单独配置手动控制开关打开各转向信号灯，并同步闪烁。此外，在车辆发生碰撞或5.9规定的紧急制动信号关闭后，危险警告信号允许自动开启，此时，该信号应能保持开启直至被手动或自动关闭。
5.11.7 指示器
应配备接通指示器，闪烁红色指示器。或用5.10.7规定的指示器同时工作来代替。
5.11.8 其他要求
闪烁频率为（90±30）次/min。光信号控制开关开启后1s内，各转向灯应点亮，1.5s内应首次熄灭。
5.12 后雾灯
5.12.1 数量
1只或2只。
5.12.2 布局
对于L4类车辆，后雾灯应安装在主车上。
5.12.3 位置
5.12.3.1 横向
5.12.3.1.1 若安装1只后雾灯，其基准中心应位于车辆的纵向对称平面上或相对于车辆的纵向对称平面，车辆行驶方向的左侧.
5.12.3.1.2 若安装2只后雾灯，它们的基准中心应对称于车辆的纵向对称平面。对于有2只后轮的车辆，2只后雾灯间距应不小于600mm，若车宽小于1300mm，则这一距离允许减至400mm。
5.12.3.1.3 后雾灯发光面和制动灯发光面间距离应不小于100mm。
5.12.3.2 高度
对于L3、L4类车辆离地高度应不小于250mm，应不大于900mm；对于L2、L5类车辆离地高度应不小于250mm，应不大于1000mm。
5.12.3.3 纵向
位于车辆尾部。
5.12.4 几何可见度
垂直方向角α ：向上5°，向下5°
水平方向角β ：安装1只后雾灯时，向左25º，向右25º。安装2只后雾灯时，对于L3类车辆向内10º，向外25º；对于L2、L4、L5类车辆，向左25º，向右25º。
5.12.5 方向
向后。
5.12.6 电路连接
只有当远光灯、近光灯或前雾灯开启后，后雾灯才允许打开。后雾灯的关闭应独立于除位置灯外的其它灯具。位置灯关闭时，后雾灯必须关闭。
5.12.7 指示器
应配备接通指示器。非闪烁琥珀色信号灯。
5.12.8 其他要求
无特殊要求。
5.13 倒车灯
5.13.1 数量
1只或2只。
5.13.2 布局
无特殊要求。
5.13.3 位置
5.13.3.1 横向
无特殊要求。
5.13.3.2 高度
离地高度应不小于250mm，应不大于1200mm。
5.13.3.3 纵向
在车辆尾部。
5.13.4 几何可见度
垂直方向角α ：向上15°，向下5°
水平方向角β ：安装1只倒车灯时，向左45º，向右45º。安装2只倒车灯时，向内30º，向外45º。
5.13.5 方向
向后。
5.13.6 电路连接
只有当倒车齿轮处于啮合状态或驱动系统处于倒车状态，而且发动机（推进系统）的点、熄火控制装置处于使发动机（推进系统）能工作的状态时，倒车灯才能点亮，否则无法点亮。
5.13.7 指示器
选装。
5.13.8 其他要求
不应与任何灯具复合；不应与任何灯具混合。
5.14 非三角形后回复反射器
5.14.1 数量
对于L1、L2、L3类车辆，1只或2只，对于车宽大于1000mm的车辆应安装2只。对于L4类车辆，主车部分1只或2只，边车上1只。对于L5类车辆，1只或2只，对于车宽大于1000mm的车辆应安装2只；对于有2只前轮，且前轮距大于460mm的不带驾驶室的L5类车辆应安装3只或4只。
5.14.2 布局
无特殊要求。
5.14.3 位置
5.14.3.1 横向 
5.14.3.1.1 对于L1、L3类车辆，无特殊要求。
5.14.3.1.2 对于L2、L5（除5.14.3.1.4外）类车辆，若安装1只，其基准中心应位于车辆的纵向对称平面上；若安装2只，它们的基准中心应对称于车辆的纵向对称平面，且回复反射器上离车辆纵向对称平面最远的点到车辆外缘端面的距离应不大于400mm，2只回复反射器内边缘间距应不小于500mm，对于车宽小于1300mm的车辆，这一距离允许减至400mm。
5.14.3.1.3 对于L4类车辆，主车和边车最外侧的制动灯发光面外边缘距离主车和边车对应的外缘端面距离应不大于400mm。
5.14.3.1.4  对于有2只前轮，且前轮距大于460mm的不带驾驶室的L5类车辆，位于前轮后侧的2只回复反射器应对称于车辆的纵向对称平面，且它们离车辆纵向对称平面最远的点到车辆外缘端面的距离应不大于400mm。位于车尾的回复反射器，若安装1只，其基准中心应位于车辆的纵向对称平面上；若安装2只，它们的基准中心应对称于车辆的纵向对称平面。
5.14.3.2 高度
离地高度应不小于250mm，应不大于900mm。
5.14.3.3 纵向
对于有2只前轮，且前轮距大于460mm的不带驾驶室的L5类车辆，车尾1只或2只，前轮后侧2只。
5.14.4 几何可见度
[bookmark: _Hlk39136776][bookmark: _Hlk39136787]垂直方向角α：向上15°，向下15°。对于反射器离地高度小于750mm（按4.7d）确认），H平面以下的垂直方向角可减至5°。
水平方向角β：对于安装在车辆尾部的反射器，若安装1只，向左30°，向右30°；对于L1、L3、L4类车辆，若安装2只，向外30°，向内10°。对于L2、L5类车辆，若安装2只，向外30°，向内30°。对于5.14.3.1.4规定，安装于前轮后侧的回复反射器，向外30°，向内无β角度要求。
5.14.5 方向
朝后。
5.14.6 电路连接
无。
5.14.7 指示器
无。
5.14.8 其他要求
回复反射器的发光面允许与车辆尾部的其它灯的视表面部分共有。
5.15 非三角形侧回复反射器
5.15.1 数量
每侧1只或每侧2只。
5.15.2 布局
无特殊要求。
5.15.3 位置
5.15.3.1 横向
在车辆侧面。
5.15.3.2 高度
离地高度应不小于300mm，应不大于900mm。
5.15.3.3 纵向
在正常驾驶状态，不应被驾驶员或乘客的衣物遮挡。
5.15.4 几何可见度
垂直方向角α：上15°，下15°。如果离地高度小于750mm（按4.7d）确认），则H平面以下的垂直方向角可减至5°。
水平方向角β：向前30º，向后30º 。
5.15.5 方向
回复反射器的基准轴线应垂直于车辆的纵向对称平面且反射面朝外。且允许随转向把转动。
5.15.6 电路连接
无。
5.15.7 指示器
无。
5.15.8 其他要求
无特殊要求。
5.16 踏步灯
5.16.1 数量
1只或2只。为照明脚踏需要，允许安装更多踏步灯，但每个脚踏的照明灯具不应超过1只。
5.16.2 布局
无特殊要求，符合5.16.8.3即可。
5.16.3 安装位置
无特殊要求。
5.16.4 几何可见度
无特殊要求。
5.16.5 方向
无特殊要求。
5.16.6 电路连接
无特殊要求。
5.16.7 指示器
无特殊要求。
5.16.8 其他要求
5.16.8.1 只有在车辆静止状态且满足下列一项或多项条件时，踏步灯才可以开启：
——发动机(推进系统)的点、熄火控制装置处于发动机(推进系统)无法工作状态
——车门（若有）开启。
灯具在所有的固定使用位置，应满足4.9规定。
5.16.8.2 除远光灯、昼间行驶灯和倒车灯外，所有通过其型式试验的白光灯具均可开启作为踏步灯功能，但应同时开启和关闭，在此情况下4.10和4.11规定不适用。
5.16.8.3制造商应提供足够的技术支持，以便于检测机构通过目视试验，确认在车辆四个观察区域内（车辆前方10m处的横向竖直平面区域，车辆后方10m处的横向竖直平面区域以及车辆两侧10m距离上的两个纵向竖直平面区域，这些区域高度为水平面以上1m至3m，详见附录G）移动观察时，无法直接观察到踏步灯的视表面。
在验证上述要求时，车辆按4.4状态（允许使用辅助支撑架），转向把置于朝前的直行位置以及所有正常使用位置（在每个位置上锁定）。
在检测机构认同的情况下，允许使用图纸确认或模拟的方式验证本条要求。
5.17 自适应远光灯（ADB）
5.17.1 数量
1套。由1只或2只安装单元组成。
5.17.2 布局
无特殊要求。
5.17.3 安装位置
5.17.3.1 横向
5.17.3.1.1 若只有1只ADB安装单元，应位于车辆前部其它灯具的上方、下方或侧面。若这些灯具呈上下排列，ADB的基准中心应位于车辆的纵向对称平面上；若这些灯呈横向排列，它们的基准中心应对称于车辆的纵向对称平面。
5.17.3.1.2 若安装1只ADB安装单元，且与车辆其它前部灯具混合，则其基准中心应位于车辆的纵向对称平面上。当车辆安装1只独立的近光灯（主近光）或近光灯（主近光）与前位灯混合，位于ADB安装单元近旁，则它们的基准中心应对称于车辆的纵向对称平面。
5.17.3.1.3 若安装2只ADB安装单元，无论它们是否与车辆前部其它灯具混合，2只安装单元的基准中心应对称于车辆的纵向对称平面。
5.17.3.2 高度
ADB安装单元离地高度，应不小于500mm，应不大于1300mm。
5.17.3.3 纵向
位于车前，要求发射光不会直接或间接地通过后视镜或车辆其他反射面而引起驾驶员的不舒适。
5.17.3.4 空间距离
任何情况下，任何1只ADB安装单元的发光面边缘，到近光灯（若只安装1只）或同侧近光灯（若安装2只）发光面边缘间距应不大于200mm。L3、L4类车辆，2只ADB安装单元的发光面边缘间距，应不大于200mm。
5.17.4 几何可见度
ADB在工作过程中，应至少有一只安装单元，满足5.1.4要求。若无法满足，则分开的安装单元可对应不同的几何可见度，ADB整体满足即可，但制造商应在所提交的资料中予以说明。
5.17.5 方向
5.17.5.1 朝前。
5.17.5.2 ADB在中性状态下，最大照度区域的中心倾斜度（按附录F方法计算）应保持在±0.5%之间，允许车辆配备外部调节装置，用于调节倾斜度满足此要求。若车辆ADB的倾斜度跟随近光灯一同进行调节，则本要求不适用。
5.17.6 电路连接
5.17.6.1 由ADB切换为近光后，ADB的所有光源应同时关闭（与近光共用的光源除外）。
5.17.6.2 ADB的传感器系统，应至少能根据下述条件产生控制信号，且符合5.17.8.1要求：
（a）环境光条件；
（b）迎面驶来的车辆，前部照明装置和光信号装置发出的光线；
（c）前方行驶车辆，尾部光信号装置发出的光线。
本条中的“车辆”指 L、M、N、O 类车辆及自行车，并认为这些车辆配备了回复反射器，且照明和光信号系统已开启。
5.17.6.3 在任何情况下，ADB应能够随时手动开启和关闭，ADB自动控制功能也应能够手动关闭。且ADB和其自动控制功能的关闭方式，应简单直接，无需次级操作。
5.17.6.4 ADB点亮后，允许近光灯保持点亮状态。
5.17.6.5 驾驶员应随时能够将ADB调至中性状态以及恢复至自适应模式。
5.17.7 指示器
5.17.7.1 符合5.1.7的远光灯指示器要求。
5.17.7.2 强制安装ADB工作指示器。故障指示信号不应闪烁。当探测到ADB控制信号故障或接受到不符合 ADB规范的信号时，应开启该故障指示，且保持工作。故障指示允许关闭，但当发动机（推进系统）控制开关打开或关闭时,其应再次启动。
5.17.7.3 ADB的工作指示器应通过视觉方式表明ADB功能已经开启，且在ADB系统工作期间，持续点亮。
5.17.8 其他要求
5.17.8.1 实现5.17.6.2功能的传感器，应符合以下规定：
5.17.8.1.1 传感器的最小空间探测范围，应符合5.1.8.3.1要求。
5.17.8.1.2 传感器的灵敏度应符合5.1.8.3.2要求
5.17.8.1.3 当环境照度大于7000lx时，应自动关闭ADB光束。
5.17.8.1.4 以上5.17.8.1.1至5.17.8.1.3的要求，制造商可使用模拟或检测机构认可的方法证明产品的符合性。如需要试验验证，环境照度应使用经过余弦校正的传感器,在与车辆传感器安装高度相同的水平面上测量。
5.17.8.2 为检测ADB系统是否会对驾驶员、会车或前车造成不适（或注意力分散或眩目等），应按附录E中E.2要求进行道路试验。对试验过程中任何观察到的异常（如：过角度移动或颤动等）进行记录并与制造商进行确认。
5.17.8.3 前照明系统中，所有可以同时开启的灯具，其最大发光强度之和不应超过430000cd。这个值可通过灯具型式试验或报告中各灯Emax值相加计算获得。
5.17.8.4  ADB中性状态的所有安装要求，应同时满足5.1规定。
5.18 追尾警告信号
5. 18.1数量
按5.10.1规定。
5.18.2布局
按5.10.2规定。
5.18.3位置
按5.10.3规定。
5.18.4几何可见度
按5.10.4规定。
5.18.5方向
按5.10.5规定。
5.18.6电路连接
5. 18.6.1追尾警告信号通过同时点亮所有转向信号灯具实现。所有追尾警告信号应按（4.0±1.0）Hz的频率同步闪烁。然而，若车辆尾部的追尾警告信号存在使用灯丝灯泡光源的灯具，则闪烁频率应为4.0  0-1.0 Hz。
5. 18.6.2追尾警告信号的开启和关闭应是自动的。在转向信号灯功能，危险警告信号功能或紧急制动信号功能开启的情况下，追尾警告信号应无法开启，除此之外，追尾警告信号应独立于其他灯具进行操作。
5. 18.6.3追尾警告信号只有符合表7情况下才能开启：
表7 追尾警告信号开启条件
	Vr
	激活条件

	Vr > 30km/h
	TTC≤1.4s

	Vr ≤ 30km/h
	TTC≤1.4s/30km/h×Vr


注：
“Vr（Relative Speed—相对速度）”指发出追尾警告信号的车辆与其同车道尾随车辆的速度差。
“TTC（Time to collision—碰撞时间）”：指在相对速度（Vr）假设保持不变的情况下，发出追尾警告信号的车辆与其同车道尾随车辆将发生碰撞的预估时间。
5. 18.6.4追尾警告信号作用时间不得超过3s。
5. 18.6.5型式试验时，制造商可通过模拟或检测机构认可的方式进行演示，证明对上述5.18.6.1至5.18.6.4要求的符合性。
5.18.7指示器
选装。

6  检验规则
6.1 同一型式判定及检验
6.1.1 照明和光信号装置安装相关的车辆型式的同一型式，按GB4785中的“照明和光信号装置安装相关的车辆型式”定义。
6.1.2 符合6.2或6.3规定的，则认为通过就外部照明和光信号装置的安装数量和方式对某一种车型的型式检验或一致性检验。
6.2 型式检验
6.2.1 某种车型照明和光信号装置的型式检验申请，应由该车型制造商提交并附下述文件资料：
a) 一份有关车型的外形和尺寸、各种装置安装数量和位置的说明书。
b) 一份由制造商规定的照明和光信号装置表格。在该表格内，对每种功能可以列出几种型式的装置；每种型式应给出适当标记（如已经通过型式检验的，则标明国家或国际认证标志，制造商名称等）。此外，对于每种功能可另有备注，注明其等效装置。
c) 一份照明和光信号装置的整体安装图，标明各装置在车辆上的安装位置，电性能参数以及可移动部件和相应灯具的相对位置。
d) 一套能显示每种灯具发光面、透光面、基准轴线和基准中心的外形图，以及一份有关视表面确定方法的说明，牌照灯除外。
e) 按本文件要求，需由制造商提供的证明文件（例如HIAS功能相关文件）。
6.2.2 应提交型式检验车型的空载车辆一辆，其上装有整套照明和光信号装置。按第4和第5章进行检验，并符合相应要求。 
6.3 生产一致性检验
6.3.1通过型式检验的车辆，其照明和光信号装置的安装及其特性，按第4和第5章进行检验，应与型式检验的车型一致。
6.3.2 对连续生产的具有通过本文件型式检验的车辆，应进行随机抽查。
7 同一型式判定
在以下主要特征上没有差异的车辆，则视为同一型式。
——车辆的制造商。
——车辆的外形及尺寸；
——装置的安装数量和位置；
——前照灯和自适应远光的控制装置。
8 实施日期
8.1新申请型式批准的车型本文件实施之日起开始执行。
8.2 对于已获得型式批准的车型，自本文件实施之日起第13个月开始执行。







附录A
“水平倾斜度”，“倾斜角”和角“δ”
（规范性附录）


A.1 “水平倾斜度”，“倾斜角”和角“δ”
[image: ]
图A.1 “水平倾斜度”，“倾斜角”和角“δ”











附录B 
前视红光不可见度和后视白光不可见度
（规范性附录）


B.1 前视红光不可见度范围应按图B.1要求测试；后视白光不可见度范围应按图B.2要求测试。

[image: ]

图B.1 前视红光不可见度范围

[image: ]


图B.2后视白光不可见度范围

附录 C
近光灯的自动切换环境要求
（规范性附录）


C.1 自动切换近光灯的环境条件应符合表C.1要求。
表C.1 自动切换近光灯的环境条件
	自动切换近光灯的环境条件

	外界环境光
	近光灯
	响应时间

	不大于1000lx
	开启
	不大于2s

	1000lx 及以上
	由制造商确定
	由制造商确定

	注：试验可以通过模拟方法或其他方法进行,但应经过检测机构认可。
使用经过余弦修正的照度计与车辆传感器安装位置等高的水平面上进行测量。传感器的位置参数由制造商提供，并应获得检测机构确认。



































附录D
摩托车及轻便摩托车灯具的配备及光色要求
（规范性附录）

D.1 灯具配备及色度要求应符合表D.1要求。

表D.1摩托车及轻便摩托车灯具的配备及色度
	功能
	光色
	安装

	
	
	两轮轻便摩托车（L1类）
	正三轮轻便摩托车（L2类）
	两轮摩托车（L3类）
	边三轮摩托车（L4类）
	正三轮摩托车（L5类）

	远光灯
	白色
	强制安装
	强制安装
	强制安装
	强制安装
	强制安装

	近光灯
	白色
	强制安装
	强制安装
	强制安装
	强制安装
	强制安装

	前雾灯
	白色或选择性黄
	禁止安装
	选装
	选装
	选装
	选装

	昼间行驶灯
	白色
	禁止安装
	禁止安装
	选装
	选装
	选装

	前位灯
	白色
	强制安装
	强制安装
	强制安装
	强制安装
	强制安装

	后位灯
	红色
	强制安装
	强制安装
	强制安装
	强制安装
	强制安装

	后牌照板照明装置（牌照灯）
	白色
	强制安装
	强制安装
	强制安装
	强制安装
	强制安装

	制动灯
	红色
	强制安装
S3禁止安装
	强制安装
S3选装
	强制安装
S3选装
	强制安装
S3选装
	强制安装
S3选装

	紧急制动信号
	琥珀色或红色
	禁止安装
	禁止安装
	选装
	选装
	选装

	前、后转向信号灯
	琥珀色
	强制安装
	强制安装
	强制安装
	强制安装
	强制安装

	侧转向信号灯
	琥珀色
	禁止安装
	禁止安装
	选装
	禁止安装
	选装

	危险警告信号
	琥珀色
	选装
	选装
	选装
	选装
	选装

	后雾灯
	红色
	选装
	选装
	选装
	选装
	强制安装

	倒车灯
	白色
	选装，未带倒车功能的车辆，禁止安装
	选装，未带倒车功能的车辆，禁止安装
	选装，未带倒车功能的车辆，禁止安装
	选装，未带倒车功能的车辆，禁止安装
	选装，未带倒车功能的车辆，禁止安装

	后回复反射器
	红色
	强制安装
	强制安装
	强制安装
	强制安装
	强制安装

	侧回复反射器
	车辆前部：琥珀色
车辆尾部：琥珀色或红色
	强制安装
	强制安装 
	强制安装
	强制安装
	强制安装

	踏步灯
	白色
	选装
	选装
	选装
	选装
	选装

	自适应远光
	白色
	禁止安装
	禁止安装
	选装
	选装
	选装

	追尾警告信号
	琥珀色
	禁止安装
	禁止安装
	选装
	选装
	选装















附录E
路试
（规范性附录）

E.1 对于自动控制的远光灯进行路试
E.1.1路试应在干净的大气状况，并配有清洁的前照灯情况下进行。
E.1.2 试验项目按表E.1中要求的各交通情况和各类型路段的速度。
表E.1
	试验项目
	交通情况
	路况

	
	
	城区
	中间有隔离带的道路，例如：高速公路
	乡村道路

	
	速度
	（50± 10）km/h
	（100± 20）km/h
	（80± 20）km/h

	
	对于全路段试验所占的百分比。
	10%
	20%
	70%

	A
	一辆来车或一辆前车按一定频率出现，远光光束应能自动打开和关闭
	
	√
	√

	B
	多辆来车和多辆前车按一定频率出现，远光光束应能自动打开和关闭
	
	√
	√

	C
	主动和被动的超车按一定频率出现，远光光束应能自动打开和关闭
	
	√
	√

	D
	符合5.1.8.3.2规定的自行车
	
	
	√

	E
	多辆来车和多辆前车按一定频率出现
	√
	
	


E.1.3 城区道路应包括有照明和无照明的情况。
E.1.4 乡村公路应包含2车道路段、4车道或更多车道路段，且应包括交叉道路、丘陵和/或斜坡、下坡和弯曲道路。
E.1.5 多车道道路（例如高速公路）和乡村公路应包含具备长度超过600m的平直路段。此外，还应包含向左和向右弯道的路段。
E.1.6 应考虑到交通繁忙的情况。
E.2 ADB路试
E.2.1 路试应在干净的大气状况，并配有清洁的前照灯情况下进行。
E.2.2 试验项目按表E.2中描述的各交通情况和各类型路段的速度。
E.2.3 城区道路应包括有照明和无照明的情况。
E.2.4 乡村公路应包含2车道路段、4车道或更多车道路段，且应包括交叉道路、丘陵和/或斜坡、下坡和弯曲道路。
E.2.5 多车道道路（例如高速公路）和乡村公路应包含具备长度超过600m的平直路段。此外，还应包含向左和向右弯道的路段。
E.2.6 应考虑交通繁忙的情况。
E.2.7表E.2中的项目A和项目B，试验人员应从会车和前方车辆内对自适应效果进行评估和记录。试验车辆，会车车辆和前方行驶车辆中，均应配备试验人员。






表E.2
	试验项目
	交通情况
	路况

	
	
	城区
	中间有隔离带的道路，例如：高速公路
	乡村道路

	
	速度
	（50± 10）km/h
	（100± 20）km/h
	（80± 20）km/h

	
	对于全路段试验所占的百分比。
	10%
	20%
	70%

	A
	一辆来车或一辆前车按一定频率出现，自适应远光灯应能自动运行
	
	√
	√

	B
	多辆来车和多辆前车按一定频率出现，自适应远光灯应能自动运行
	
	√
	√

	C
	主动和被动的超车按一定频率出现，自适应远光灯应能自动运行
	
	√
	√

	D
	符合5.1.8.3.2规定的自行车
	
	
	√

	E
	多辆来车和多辆前车按一定频率出现
	√
	
	




























附录Ｆ
近光明暗截止线垂直倾斜度和ADB最大照度区域中心倾斜度计算方法
（规范性附录）

G.1 计算方法
倾斜度角度由射向前照灯近光配光明暗截止线水平部分上或ADB最大照度区域中的一个特性点的光束方向和水平面所构成。以百分数倾斜度表示的上述角度的正切。由于角度小，所以，1%等于10mrad。
可用公式（F.1）计算：

……                          （F.1）
式中：
h1 ——是在垂直屏幕上测量的上述特性点的离地高度（单位：mm），该垂直屏幕与车辆纵向对称平面垂直，且位于车前L距离处。
h2 ——是基准中心的离地高度（单位：mm），该基准中心是h1特性点的标称原点。
L ——是屏幕到基准中心间的距离（单位：mm）
按图F.1所示，负值表示向下的倾斜度，正值表示向上的倾斜度。
[image: ]
图F.1倾斜度计算方法
G.2 测量条件
G.2.1使用目视或光度方法确定近光配光明暗截止线水平部分上或ADB最大照度区域中的特性点，测量应在暗环境（如暗室）中进行，该暗室应足够大，可以允许车辆驶入，并放置上图所示的屏幕，前照灯基准中心与屏幕至少相距10m。
G.2.2测量用地面尽可能水平和平整，以确保近光光束倾斜度测量复现性的准确度为±0.5mrad（±0.05%倾斜度）。
G.2.3若使用屏幕，则其相对于地面和车辆纵向对称平面的位置、取向和标记，应保证近光光束倾斜度测量的再现性准确度为±0.5mrad（±0.05%倾斜度）。
G.2.4测量期间，环境温度应介于10°C～30°C之间。







附录Ｇ
踏步灯的视表面观察区域
（规范性附录）


踏步灯的视表面观察区域符合图G.1要求。
[image: ]
a) 观察区域

[image: ]

b）区域边界

图G.1 踏步灯的视表面观察区域
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